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CARACTERISTICA TECNICAS

Tensdo de alimentacao (VAd)..........uuuevirieeeiiiiiiieiieeee e 9V a 32V.

Temperatura de OPEraGa0.........ccecuvrreeiiiiieeeeiiiieeeessieeeessereeeessneeeees . -20°C a 85°C.
CONSUMO UE COMENLE.....eiiiiieeiee ittt e e e e e e s e sttt e ereeeeees s s s saetesteneneaeeeesensnnnnnes 20mA
Corrente maxima saidas (Aren0)..........ccuuiiiieiireeee e eeiieee s ssreee s sraeee e 100mA

Possui protecdo contra inversdo de polaridade.

MODO DE OPERAGCAO

Produto destinado a colher informagbes sobre funcionamento do baldo em um caminhdo
betoneira .

-Aciona saida 1 ou 2 de acordo com o sentido de rotacgao.

-Saida de frequéncia, converte a rotagcdo do baldo em sinal de frequéncia.

-E possivel identificar velocidade de rotacéo do baldo RPM maximo 255 .

-Possui porta de comunicagdo RS232 (19200 bauds) , para envio de dados,

FUNCIONAMENTO

Apoés instalacdo e verificacdo do sentido correto de fixacdo do sensor (verificar diagrama
instalacdo sensor ).

O sensor percebe a mudanca do sentido de rotacdo, de maneira imediata mudando o estado da
saida status correspondente , quando ndo houver mais movimento do baldo ap6s 90 segundos
a saida de status muda de acordo com a configuragdo das chaves Dip switch voltando a condi¢do
inicial .

Ao reiniciar o modulo, todas as saidas mudam para VDD ou tenséo préxima a 0V de acordo com
a configuracdo das chaves Dip switch até o primeiro movimento detectado pelo sensor.
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MUDANGCAO NIVEL SAIDA DIGITAL

ON L]

* Necessaio remover a tampa , chave encontra-se parte interna modulo

ON= Saidas em nivel 0 ( OV ) muda para 1 quando detecta rotacdo do baldo.
OFF= Saidas em nivel 1 ( VDD ) muda para 0 quando detecta rotacédo do baldo.

Dip switch

1=851
2=S52
3=S3
4=54

S1= Saida status sentido 1
S2= Saida status sentido 2
S3= Sem funcéo
S4= Sem funcéo

POSICAO CHICOTE

Positivo ( +)

P Negativo (-)

Saida 1 ( sentido rotacédo 1)

LR Saida frequencia

AM Saida 2( sentido rotagéo 2)

Entrada Sensor

BR Entrada sensor
AM P
TX
AM RX

COMPRIMENTO DOS FIOS

- Chicote alimentacdo e comunicagéo 0,5 mts.
- Chicote sensor betoneira 7,0 mts.
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PROTOCOLO DE COMUNICACAO

Baud Rate : 19200bps
Start Bit : 1

Data Bit : 8

Stop Bit : 1

Parity Bit : N/A

aprwdhE

Exemplo: Log Automatico
TX- 415302 21 04 10 00 05 00 DO

0x41 0x53 - Start frame

0x02 - Modo operacéo ( 0x01 — Inicio operacdo , 0x02 — Em operacédo , 0x03 — Fim operacao)
0x21 - Cédigo produto

0x04 - bytes de dado

0x10 - Sentido rotacdo ( 0x00 — parado , 0x10 — esquerda , 0x20 direita )

0x00 - ( néo utilizado )

0x05 - RPM ( rotag&o por minuto) -> converter para decimal

0x00 - ( néo utilizado )

0xDO -Checksum ( soma de todos os bytes anteriores de 0x41 a 0x00 )

Checksum =41 + 53 + 02+ 21 + 04 + 10 + 00 + 05 + 00 = OxDO

Comando configura tempo log automatico

TX-4153 0121 0101 B8
0x41 0x53 - Start frame
0x01 - Cédigo comando
0x21 - Cdédigo produto
0x01 - bytes de dado
0x01 - tempo log em minutos
0xB8- Checksum

Reposta confirmagdo modulo - 41 53 01 95
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INSTALACAO SENSOR DO BALAO

= Soltar parafuso
(Chave fixa 25mm - 28mm )
e fixar com a pega,

Fixar peca *utilizar cola veda rosca

na nervura da estrulura
do veiculo

= ima
sensor
o
N < '5()((\
BRANCO ____ N it
PRETO 5
AZUL

Alinhar rasgos do sensor,
de acordo com o sentido
do giro da betoneira——._
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